GPS Parc INSU – IPGP

Version du 21/03/00  ( Jérôme Ammann )


Mise en œuvre du récepteur Z-12 « Mira Z » 

Le récepteur Z-12 MIRA-Z est une boite noire. Le dialogue avec celle-ci requière obligatoirement la présence d’un Pc et l’utilisation du logiciel MIRAMOTE ( Remote version 5.4 )

( Remote 5.4 est la seule version assurant toutes les options de contrôle et de programmation pour ce récepteur )
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Apès la mise sous tension:  ( Bouton poussoir face avant Switch ON /OFF )

Couleur de la LED :
· Verte Fixe : Power ON
· Verte clignotante  :  Nombre de satellite en acquisition
Attention : Les deux boutons poussoirs situés à droite du bouton M/A servent à contrôler et programmer le récepteur. Ce mode d’édition est incomplet et n’est pas intuitif. Il sera volontairement omis dans ce document. Il est donc vivement conseillé aux utilisateurs de ne pas les utiliser.
Les commandes du logiciel « MIRAMOTE » et Programmation du récepteur en mode statique.

Connecter le récepteur au PC par un câble DB9 femelle - DB9 femelle ( Null Modem )

Lancer le logiciel Miramote.exe

· Configuration de la communication entre le récepteur et le PC :  

COM1 : 38400 :  N , 8 ,  1  ( en bas de l’écran principal ) 

Adaptation de la configuration du port de transmission < ALT C >

Choisir la bonne vitesse de transmission et le bon port 

 (modifier si possible ou si nécessaire la vitesse de transmission)



115000, 38400, 19200 ou 9600 bauds option C

Valider l’envoi de ces paramètres au récepteur par F-10

· Visualisation de l’état du récepteur par l’écran Status < ALT S >  ( voir page 2 )

· Programmation du récepteur , commande  <ALT E > ( voir page 3 )
· Programmation en Session <ALT P>
( voir page 4 )

· Vidage et effacement des fichiers  (voir page 5 )
· Autres commandes : Help <ALT H> ;  Quitter Sensmote  <ALT X>. 

Visualisation de l’état du récepteur par l’écran Status < ALT S >
 Cet écran donne toutes les informations sur 

· Les caractéristiques du récepteur. ( firmware , nb de fichiers enregistrés, vitesse du port ...)

· L’heure GMT

· La réception des satellites et la qualité des mesures ( S/N pour L1C/A, L1P, L2P, ...) pour tous les canaux

· Position instantanée: Latitude, Longitude, Altitude, PDOP, H.V.T.DOP

· Position fixée : Latitude, Longitude, Altitude

RECEIVER
STATUS

Station Name :
PLJ0

GMT :
22 :35 :50










PRN
22     19
10    26       
27     23      2
17       34
  20       24     3
Rec type
Z-12

CHAN
1        2
3      4
5        6       7
8          9   
  10       11   12
Nav :
1C51

L1c S/N
23     14
40    13
56     22      34
56       12
 34        19    25
Channel
UB90

L1P S/N
23     34
24    56
67     89      45
23       7
 56        22    34
Config
MCF

L2P S/N





Opt :DU-
--12—M










CNT L1c
99      99       
99     45     
99     67      99    
99       00   
23          99    99
Num file
5

CNT L2P
99      99       
99     45     
99     67      99    
99       00   
23          99    99
Free mem
34 %

CNT L2P








ELV
53       23
56      78
34     67     21
67       10
89          34    36      
Baud rate
115600

AZM
189     235
78      45
250    340   90       
32       4
345         123   5
Com port
A

URA
0          4
0        6     
6         3        0
0          9 
2             2       0



HEL





Auto sw
mode











Fixed posit.



Navigation
Solution



Lat : N 38  55
0.000

Lat :   N
38 54 32.674322
PDOP :
002


Lon : E   5  43 
0.000

Lon :  E     
 5  43 50.677903
HDOP :
001


Alt :      + 387
0.000

Alt :
+ 3456.97755
VDOP :
003





Svs :  12
Count : 0   
TDOP :
001

Lexique :

Partie centrale :
SVs :
Acquisition des données du satellite n° SVs (Space Vehicule)

02:26:44: 
Heure GMT ( si satellite présent) ou temps écoulé depuis la mise en fonctionnement


 
(utile pour l'autonomie des batteries)

CHAN: 
Canal associé au satellite

CNT :
Compteur d'acquisitions (0 à 99)


(retour à 0 indique la fin du passage du satellite ou une perte temporaire du signal)

S/N : 
Rapport signal sur bruit (<30 faible, >50 fort)

ELV : 
Angle d'élévation du satellite

AZM :
Azimut du sol (Géodésie) nécessaire pour les calculs de la position

URA : Echelle de précision des satellites (0:haute, >8:basse)

HEL : Santé des satellites

AGE : Temps écoulé depuis la perte du signal satellite

Partie en bas a droite :

Count:
Compteur du nombre de position enregistrées

LAT, LON :
Coordonnées planimétriques ( UTM )

ALT :

Coordonnée altimétrique

SVs : 

Satellite utilisé pour les calculs

PDOP : 
POSITION DILUTION OF PRECISION  (>6 mauvais)

(Dégradation relative de précision)  HDOP Horizontale, VDOP verticale, TDOP temporelle

Programmation du récepteur , commande  <ALT E >

Partie FIXED POSITION PARAMETER SETTING :



APPROXIMATIVE POSITION -> Lat, Lon, Alt



ELEV MASK -->15°



REC INT --> 30s



MIN SV --> 3



Data Type -> 0 

Partie PROJECT PACKAGE SETTING :



SITE NAME  ( Code du point (4 caractères) (ex: PLJ0)



SESS.N° ( A ou B



Month.Day ( ( ex: 06.24 )

Ant.HI. : ( hauteur d’antenne (( ex : 1.3450)

RCV. Name ( les 3 derniers digits du n° du récepteur ((ex : 700845Blp340 )
OPERATOR ( Acronyme de votre Equipe --> ( ex: E15 )



Ant. N° --> les 3 derniers digits du n° de l'antenne ( (ex : CR15417 )


CODE --> Nom du point ( ex : Plaine Joux )

Partie SYSTEM COMMAND SETTING :



Save User Parameter Values : Y



CPD Mode : 
Diseable pour des mesures statiques,





Base pour récepteur Base en mode Kinematic 





Rover pour récepteur Base en mode Kinematic

Partie SUBSCREEN PARAMETER SETTING :



PORT A Baud Rate : 115 600



PORT B Baud Rate : 9600



RECORD DATA : Y

Valider l’envoi de ces paramètres au récepteur par F-10

Fixed Position 
Parameter Setting 




In :           Deg. Min.
.Sec
Rec.int : 30.0

Data type : 0

Lat :   N     38°   55’
0. 000 ‘’
Min.Svs : 3

Unlthy Svs : N

Lon :  E       5°   43’
0.000’’
Elv Mask : 15



Alt :                 + 387
.000 (m)










Project Package
Setting :




Site Name :     PLJ0

Sess. No :     A

Month. Day : 06.24

Ant. Hi :       1. 3450

Rcv. Name : 340

Operator : E15



Ant.  No :  417

Code : Plaine Joux







System Command
Setting :




Reset Receiver : 
N
Save user Parameter  value :
Y


Z mode switch :
Auto switch
Retrieve User Set :
N


CPD Mode :
Disable
Reset Memory :
N








Subscreen Parameter
Setting :




Port A baud rate :
115600
Init modem : N

Close current file : N

Port B baud rate :
9600
Record data :  Y









Subscreen Toggle by 
<pgup / pgdn >
Changed fixed position <F1>

Valid command <F10>

Programmation en Session <ALT P>



Exemple de session a programmer


START
END
SPAN TIME
    INT     MASK
  MIN     TYPE

A     Y
00 : 00 : 00
05 :59 : 55
05 :59 : 55
030         15
3          0

B     Y
06 : 15 : 00
11 :59 : 55
05 :59 : 55
030         15
3          0

C     Y
 12 : 00 : 00
17 :59 : 55
05 :59 : 55
     030         15
3          0

D     Y
 18 : 00 : 00
 23 :59 : 55
05 :59 : 55
     030         15
       3          0








SESS.PROG. Switch : ON ( à l’aide des touches PGDw / PGUp )

Ref. DAY :  ( Il doit être différent de 0 )

Session
Programm.
Parameter
Sett.
















Sess.
Prog.
Switch : ON

Ref. Day :

001













Sess.     In

Name  Use
START

TIME
END

TIME

SPAN TIME

    INT     MASK

  MIN     YPE

A     Y
00 : 00 : 00
05 :59 : 55

05 :59 : 55

030         15

3          0

B     Y
06 : 15 : 00
11 :59 : 55

05 :59 : 55

030         15

3          0

C     Y
  12 : 00 : 00
17 :59 : 55

05 :59 : 55

        030         15

3          0

D     Y
  18 : 00 : 00
   23 :59 : 55

05 :59 : 55

        030         15

     3          0

E     N
  00 : 00 : 00
   00 :00 : 00

00 :00 : 00

        020         10

     3          0

F     N
  00 : 00 : 00
   00 :00 : 00

00 :00 : 00

        020         10

     3          0

G    N
  00 : 00 : 00
   00 :00 : 00

00 :00 : 00

        020         10

     3          0

H    N
  00 : 00 : 00
   00 :00 : 00

00 :00 : 00

        020         10

     3          0

I     N
  00 : 00 : 00
   00 :00 : 00

00 :00 : 00

        020         10

     3          0

J    N
  00 : 00 : 00
   00 :00 : 00

00 :00 : 00

        020         10

     3          0











Tracking
Control








Auto
Tracking 
Selection   : 
Y






1      2     3
4      5      6
7      8       9
10   11
12    13    14

15     16

Disp. : ON

17   18  19
20    21    22
23    24     25
26   27
28     29   30

31    32



Valider l’envoi de ces paramètres au récepteur par F-10

Vidage des fichiers de données.

Attention : Le Vidage et l’effacement des fichiers  sous Miramote <ALT F> Ne fonctionne pas sur cette version ( PCMCIA )
Le MIRA Z est doté d’une carte PCMCIA de 8Mo ou plus contenant toutes les données.

Procédure de vidage des fichiers avec le logiciel Download.

· Eteindre le récepteur.

· Ouvrir la trappe. Retirer la carte PCMCIA. 

· L’introduire dans le port du PC ( attention au coté de la carte – Up & Down )

· Sous DOS ou Windows, transférer le contenu de la carte ou du répertoire DAYxxx dans le repertoire du Jour C:\Jxxx et dans le répertoire C:\TMP sur le disque dur.

· Retirer la carte PCMCIA après vidage.

· Convertir les fichiers Y , E et V avec le logiciel Download. ( fonctionnant uniquement sous Windows )

· Exécuter Download.

· Fichier -> Open Local Drive et parcourir le disque jusqu’au répertoire ou se trouve les données.

· Sélectionner les données

· Actions -> Convert pour extraire les fichiers B.E.S. des fichiers Y,E,V

Le vidage des fichiers peut aussi avoir lieu par liaison directe ( câble RS232)

Connecter le récepteur au PC à l’aide du cordon RS232 comme pour la programmation.

Mettre le récepteur GPS sous tension
Exécuter le logiciel Download.

· Fichier : Open Receiver Drive.

· Sélectionner les données

· Actions : Dwnld pour extraire les fichiers B.E.S. et Y,V de la carte PCMCIA

Effacer les données de la carte PCMCIA en utilisant le logiciel donwload.

 Si la carte est dans le récepteur, vous pouvez les effacer via le port RS232. 

Sinon introduisez la carte dans le port PCMCIA du PC et effacer les données de la carte comme on efface celles sur un  disque.

ATTENTION :  Pour éviter le blocage de l’acquisition de données, Il est nécessaire de souvent formater la carte PCMCIA. Utiliser sous Miramote la commande « $PASHS,CLM »
· Sous la fenêtre Terminal, taper la commande «  $PASHS,FIL,D,999 » et la commande « $PASHS,CLM »

· Attention les données sur la carte sont perdues

· ATTENTION : Ne jamais formater la carte avec les commandes DOS / Windows

· Autres recommandations sur l usage de la carte PCMCIA.

Ne pas l extraire du logement lorsque le récepteur fonctionne

Utilisez la uniquement pour la collecte des données par le récepteur GPS.

Le connecteur d’antenne du MIRA Z est équipé d un adaptateur TNC ( N ; Il est impératif de le laisser à poste.

* Précaution à prendre sur le terrain
- Vérification de la tension de la batterie avant de commencer un nouveau point d'observation,

n'hésitez pas à mettre une batterie pleine et n'oubliez pas de recharger vos batteries usagées.

- Vérification de la capacité mémoire restante exprimée en % dans l’écran Status <ALT S>

Lorsque vous estimez la place insuffisante, effacer le plus vieux des fichiers en vous assurant auparavant de l'avoir sauvegardé.
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